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INFORMACIONES GENERALES

Fuente de alimentacion 230Vac £10% (50-60Hz)
Dimensiones 270mm x 106mm x 45mm
Peso 0,7Kg
Nivel de proteccién IP20
Proteccion a bordo 8A
Salidas de relé 24VDC 3A
PINOUT
JP1 Fuente de alimentacion auxiliar (Baterias 24 Vdc)
JP2 Sefiales de salida de relé NO/NC
. [CLOSED] Interruptor de limite de cierre
° [OBSTR.] Obstaculo (Borde de seguridad)
. [OPENED] Interruptor de limite de apertura
JP3 Entradas (contactos secos o tension externa)
° [OPEN] Comando de apertura de puertas
. [CLOSE] Comando de cierre de puertas
° [NUDGE] Cierre forzoso
JP6 Fuente de alimentacion principal 230V (50/60 Hz)
JP8 Cortina de luz receptora Vega (RX)
JP10 Motor Encoder (4 polos)
JP11 Fases del Motor (2 polos)
JP12 Teclado de programacion externo DISP801
JP13 Conexién del Motor (6 polos)
JP15 Cortina de luz transmisora Vega (TX)
SwWi Interruptor dip:
. D1: No utilizado
. D2: Direccidn del motor; OFF = [Adelante], ON = [Inverso]
° D3: No utilizado
SW2 Botdn [LEARNING/TEST]:
. Aprendizaje (Mantener presionado durante 4 segundos)
° Abrir/Cerrar (Presidn rapida).
Led PWR Funcionamiento normal = Verde
Alarma = Rojo intermitente
Led OBS Obstaculo (Borde de seguridad) 2 Amarillo

SW2
LEARNING / TEST .

Swi

OBSTR = ON N OFF

PHOT =ON 3| NOT USED NOT USED
2

I DOOR OPENED MOT. FWD MOT. REV
1| NOT USED NOT USED

POWER SUPPLY WAITING E.] OverCurrent
110-230VAC EE Mot/Enc KO

50/60Hz EE] Encinc

E IXT Prot
J P6 EE OverTemperature
E@ EEprom Ext. KO
E Undervoltage

DO NOT OPEN [H[=] vient curtain ko
THE COVER
P
e < + ENCODER
g £
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ARRANQUE

Apagar la tarjeta desconectando el cable de alimentacidn.
Abrir manualmente las puertas a la mitad.
Dependiendo del tipo de motor, conectarlo al conector JP13 si tiene 6 polos, o a los conectores JP10 e JP11.

JP10 JP11 JP13 JP10 JP11 JP13
Motor + Encoder
Motor + Encoder
ENCODER | MOTOR ENCODER ||MOTOR | =
S mEm 233l . D000
5 g a = :’S 5 & & s =
JI09 I 2929/ 22| (I[L1[gll]

<l
KPS

ENCODER
ENCODER

Conectar el cable de alimentacién al conector JP6 y comprobar la direccién de cierre de las puerta:
a. Silas puertas se mueven completando el cierre, ir al punto 5.
b. Silas puertas se mueven en apertura:
bl. Cambiar el estado del interruptor dip 2.

b2. Apagar la tarjeta desconectando el conector de la fuente de alimentacion.

b3. Volver a encender la tarjeta.

NOTA: la direccion del motor SOLO se puede cambiar con el interruptor dip 2.

La direccién del motor se adquiere SOLO después del reinicio de la tarjeta.
Asegurese de que el recorrido de las puertas no se interrumpe por obstdculos y las puertas estan
completamente cerradas.
En el caso de un operador con cufia de acoplamiento maévil, comprobar que la cufia esta cerrada.
Para efectuar el aprendizaje del recorrido de la puerta, mantener pulsado el botdn [LERNING/TEST] en el lado
de la tarjeta durante al menos 4 segundos, el operador abrird lentamente las puertas y en el teclado integrado
se mostrara Ln.
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3.

CONEXIONES

3.1. OPR521 — Cuadro de maniobra

A

OuUTPUT
CLOSED

OBSTR.

OPENED

Interruptor de Obstaculo Interruptor de
limite de (Borde de limite de
ciermre seguridad) apertura

©
<
o m
S|e
2§
ED.G)
2l 2|5
ol 5|8
o213
<O |2

CUADRO DE MANIOBRA

3.2. OPR521 - Cortinas de luz Vega B-LIFT240

%)
c
©
=
=1
O
-
=
2
Jh

= sync
GND
12v

OPERADOR CORTINA DE LUZ
CONECTOR PIN TX/RX COLOR del CABLE
31 Amarillo
30 Verde
JP8 29 RX Azul
29 Gris
28 Rojo
34 Amarillo
JP15 33 X Azul
32 Rojo

Q%
Q3
Q32

GREY

COM

1

GREEN

.

AT A

Al
AT A A

B-LIFT240

Output NC

GREY
COM S

GREEN

Qutput NC

NOTA: jLas conexiones entre los pines 10y 11, 12, 13 deben ser contactos limpios sin voltaje!




3.3. OPR521 Cortinas de Luz Vega B-LIFTxxx

B-LIFT-2B
L OuputNC | B.1IFT-18B
B-LIFT-11B
B-LIFT-19N
— coal S B-LIFT-32B
== B-LIFT-48B
B-LIFT-SLIM-220
B-LIFT-SLIM 12/24V
()]
c
8
3
IS TXRx  POWERCONTROLLER ~ NO —'?“_
2 INPUT COM I
- SREENLED [\ionEl pv22o | MO =
O | _ ereenien |MODEL PV 12124 0
@ reay MODEL PV 110/220| ' =
MODEL PV 12/24-G
RX/TX o
INPUT w | e
B-LIFT 202-E
COM Output NC B-LIFT 218-E
B-LIFT 219-E
B-LIFT-402-E
= B-LIFT-418-E
= com Output NC B-LIFT-402-EA
B-LIFT-418-EA
B-LIFT-702-EA
B-LIFT-718-EA
&
s
3
TX/RX IN2 —
< NPUT POWER CONTROLLER o, -3
<> GREEN LE _L
2 © e “TMODEL CPB220 oM
) FEotED | MODEL CPB12/24 NO' E
MODEL CPB12/24-G | COM!
TX/RX DC/AC IN  —
INPUT aE —
DC/AC IN —




4. INTERFAZ DE USUARIO
4.1. Teclado integrado y DISP801

El operador se puede programar utilizando el teclado integrado o el teclado externo DISP801.

Esc Ent Up Dw

TECLADO INTEGRADO DISP801

4.2. Menu de programacion

ENT para entrar en el menu principal y en los sub-mendus, y para confirmar los ajustes.
ESC para salir del menu.

UP 1/ DW | para desplazarse entre los menus y para deslizar los valores.

]

@lecee
2Ce 00

4.2.1. MO: [Perfil Apertura]
Los primeros 4 parametros son referencias de posicién expresadas como porcentaje de la longitud total del recorrido
aprendido.

Los otros parametros son referencias expresadas como porcentaje del valor maximo (RPM nominal del MOTOR).

Sub-mendus
_ Teclado DISPS01 Descripcién
integrado
o0 [Punto A_a] Inicio de la rampa de aceleracion de apertura (por defecto 03)
ol [Punto B_a] Final de la rampa de aceleracion de apertura (por defecto 40)
02 [Punto C_a] Inicio de la rampa de desaceleracién de apertura (por defecto 55)
o3 [Punto D_a] Final de la rampa de desaceleracion de apertura (por defecto 99)
o4 [Vel.vl_a] Velocidad de apertura inicial (por defecto 10)
o5 [Vel. vH_a] Velocidad maxima de apertura (por defecto 60)
06 [Vel.v2_a] Velocidad de apertura final (por defecto 08)
o7 [Vel. v_apre] Velocidad de aprendizaje en apertura (por defecto 15)

VELOCIDAD (%)

! EE——)

VH a(o5)F — — — —

V1l a(o04) ;
V2_a(ob) |—— 71— —T17 — — — — — T T

| | | | _
A_a B_a Ca D_a | PoSICION (%)

(00) (o1) (02) (03) |
PUERTA CERRADA (0 %) PUERTA ABIERTA (100 %)




4.2.2. MZ1: [Perfil Cierre]
Los primeros 5 pardmetros son referencias de posicidn expresadas como porcentaje de la longitud total del recorrido

aprendido.
Los otros pardmetros son referencias expresadas como porcentaje del valor maximo (RPM nominal del MOTOR).

Sub-mends
Descripcidn
Teclado DISP801
integrado
c0 [Punto D_c] Inicio de la rampa de aceleracion de cierre (por defecto 98)
cl [Punto C_c] Final de la rampa de aceleracion de cierre (por defecto 65)
c2 [Punto B_c] Inicio de la rampa de desaceleracidn de cierre (por defecto 45)
c3 [Punto A c] Final de la rampa de desaceleracidn de cierre (por defecto 05)
c4 [Punto Z c] Inicio de aceleracidn para acoplamiento de cierre (por defecto 02)
c5 [Vel. vl c] Velocidad de cierre inicial (por defecto 08)
cb [Vel. vH_c] Velocidad maxima de cierre (por defecto 60)
c7 [Vel.v2 c] Velocidad de cierre final (por defecto 08)
c8 [Vel. v_sincr] Velocidad de sincronizacion en apertura (por defecto 10)
VELOCIDAD (%)
A

VH c(c6)f————————

V2_c(c7)|— |

V1_c(c5)**}***‘****+ |

| x x x x % .
Zc A B_c C_c D_c | POSICION (%)
(c4) (c3) (c2) (c1) (c0) \
PUERTA CERRADA (0 %) PUERTA ABIERTA (100 %)




4.2.3.

M_2: [Pares]

Los pardmetros son referencias de corriente expresadas como porcentaje del valor maximo que es 8A.

Sub-ments C
Descripcion
Tecl. Int. DISP801
. PAR DE INTERRUPTOR DE LIMITE: Umbral de corriente que se debe superar para adquirir
= 0 (7 (P15 el estado de puerta completamente abierta (por defecto 70)
F1 [Tor Fin CIERR] PAR DE INTERRUPTOR DE LIMITE: Umbral de corriente que se debe superar para adquirir
el estado de puerta completamente cerrada (por defecto 50)
PAR DE RETENCION DE APERTURA:
22 [TorRar-ARERI] Corriente para mantener la puerta completamente abierta (por defecto 20)
PAR DE RETENCION DE CIERRE:
.CIE .
e (00 PEr-CIER Corriente para mantener la puerta completamente cerrada (por defecto 10)
PAR DE SEGURIDAD EN EL CIERRE:
F4 [Tor Seg.CIERR] Umbral de corriente que debe superarse para activar el borde de seguridad durante el
cierre. Este par esta en funcion antes del punto Z_c (por defecto 55)
PAR DE SEGURIDAD EN APERTURA:
F5 [Tor Seg.APERT] Umbral de corriente que debe superarse para activar el borde de seguridad durante la
apertura (por defecto 90)
4.2.4. M3: Ajustes [Ajustes]
Sub-mends Ajustes L.,
Descripcion
Tecl. Int. DISP801 Tecl. Int. DISP801
En caso de obstruccion durante el cierre, sefiala el borde
0 [Esclavo] de seguridad por el relé "CM" y permanece inmovil
SO [PAR SEGUR.CIERRE] esperando una orden (por defecto)
En caso de obstruccion durante el cierre, sefiala el borde
1 [Maestro] . P .
de seguridad por el relé "CM" y vuelve a abrir las puertas
0 [Deshabilitado] En caso de obstruccion durante la apertura, cierra las
puertas (por defecto)
s1 [PAR SEGUR APERT] En caso de obstrucqon, sigue forzando la apertura para
. completar el recorrido.
1 [Habilitado] . . .
En caso de impedimento prolongado, se activa la
proteccioén IXT
Ordena la apertura o el cierre durante el tiempo en que la
0 [Esclavo] entrada esta activa. Si el comando cae, la operacion se
2 [TIPO DE interrumpe (por defecto)
COMANDOS] Una vez aceptado el comando de cierre o apertura, la
1 [Maestro] tarjeta completa la operacion incluso si la entrada ya no
estd activa
, 0 [Adelante] Solo lectura, direcciéon motor [Adelante] (por defecto)
S3 [ROTACION MOTOR] - s
1 [Inverso] Solo lectura, direccion del motor [Inverso]
sa [FUNC. 0 [Deshabilitado] Recorridos automdticos deshabilitados (defecto)
AUTOMATICO] 1 [Habilitado] Recorridos automaticos habilitados
En caso de obstruccion de las cortinas de luz, el operador
0 [Esclavo] N . LA
sefiala el obstaculo por el relé "CM
[MODO — -
S5 FOTOCELULA] En caso de obstruccion de las cortinas de luz, el operador
1 [Maestro] sefiala el obstaculo a través del relé "CM" y vuelve a abrir
las puertas (por defecto)
Numero de cierres tras los cuales el Encoder se sincroniza
0: Funcidn de sincronizacion del Encoder deshabilitada (por defecto)
N.CIER.SINCR.EN
e DREIEINE A En el teclado integrado el nimero de cierres viene dado por el valor establecido x 10
Ejemplo: S6 = 10 - numero de recorridos = 100
0 Sincronizacion desactivado.
S7 NO 1 NO Sincronizacion al cerrar cuando se enciende (por defecto)
GESTIONADO GESTIONADO P
2 Sincronizacion al abrir cuando se enciende (por defecto)




4.2.5. M4: [Comandos]
Sub-ments ...
Descripcion
Tecl.Int. DISP801
-0 [ABRIR] Comando de apertura, con prioridad sobre los comandos de la tarjeta de control
-C [CERRAR] Comando de cierre, con prioridad sobre los comandos de la tarjeta de control
-d [AJUSTES FABRICA] | Restaurar los ajustes por defecto
-L [AUTOAPRENDIZAJE] | Inicio del auto-aprendizaje
-P [-=-==mmm - ] Reiniciar la tarjeta
4.2.6. M5: [Parametros Mecdnicos]
Sub-ments c L
Descripcion
Tecl.Int. DISP801
Tipo de motor :
e 0:Elvi30W
e 1:Elvi52W
e 2:Kag50WwW
e 3: Dunker 50 W
. e 4:Kormas 110 W
MO [Tipo de Motor] e 5: Movimotor 100 W
e 6:Elvi35W
e 7:CBF45W
e 8:Intecno40 W
e 9: Kormas vertical 90 W
e 10: AT40120W
Resolucién del Encoder expresada en pulsos/cm
., En el teclado integrado, la resolucidn viene dada por el valor ajustado x 10
M1 [Resolucién] . P
Ejemplo: M1 = 12 - Resolucién = 120 pulsos/cm
(Por defecto 381 imp/cm, en la pantalla integrada el valor por defecto es 38)
M2 [Parametro PID] No utilizado
4.2.7. M6: [Cortina de Luz]
Sub-ments Ajustes
Tecl. Int. DISP801 T:\:I DISP801 Desripeion
Go [Act. Cortina] 0 [NO] Control de la cortina de luz deshabilitado (por defecto)
1 [SI] Control de la cortina de luz habilitado
. Tiempo de activacion de la funcion anti-vandalo en segundos (véase 5.2
el [Anti-V(seg]] 0: Furr:cién anti-vandalo habilitada (por defecto 90) ° ( !
0 [NO] Control de seguridad de la cortina desactivado (por defecto)
G2 [Prueba Seg.]
1 [SI] Control de seguridad de la cortina habilitado (véase 5.3)
Tiempo limite para la funcién de control de seguridad de la cortina de luz, expresada en
milisegundos (véase 5.3)
G3 [Timeout(ms)] En el teclado integrado el tiempo viene dado por el valor ajustado x 10
Ejemplo: G3 = 70 - Tiempo = 700 ms
(por defecto 800 ms, en la pantalla integrada el valor por defecto es 80)
G4 (Buzzer Nudge] 0 [NO] Sin sefial acustica para nudge y anti-vandalo
[SI] Sefial acustica para nudge y anti-vdndalo (por defecto)
Sin sefal acustica cuando la cortina detecta un obstaculo (por
0 [NO]
G5 [Buzzer Obstr] defecto)
1 [SI] Seiial acustica habilitada cuando la cortina detecta un obstaculo




4.2.8. M?7: [Pardmetros EN81-20/50]
Sub-ments Ajustes _—
Descripcion
Tecl. Int. DISP801 Tecl. Int. DISP801
0 (NO] Reapertura acoplamiento deshabilitado
PO [Activar REAPERT] (por defecto)
1 [SI] Reapertura acoplamiento habilitado
P1 [Cm de REAPERTURA] | Espacio de reapertura en centimetros (por defecto 04)
P2 [T.Espera Reapert] Tiempo de espera para la reapertura en segundos (por defecto 08)
P3 [Cm FCP activo] E.spacio final en el que el ilnterruptor de limite estd activo durante el
cierre, expresado en centimetros (por defecto 02)
P4 [Max. Temper Motor] | No utilizado
P5 [Temp.Func.Motor] No utilizado
4.2.9. M8: [Diagndstico]
Sub-mends _—
Descripcion
Tecl. Int. DISP801
Visualizar la ultima averia en el teclado integrado, o el histdrico de las
averias en el DISP801
Tast. Int. DISP801
Al [OVERCURR] | Sobrecarga de corriente
A2 [ENC KO] Averia Motor/Encoder
. A3 [ENC INC] Encoder incoherente
HO R (ERTEE] Ad [IXT-PROT] Proteccion IxT
A5 [OVERTEMP] | Sobrecalentamiento
A6 [NVM-ERR] Error EEprom externa
A7 [UND-VOLT] | Error subtension de la fuente de alimentacién
A8 [BARR-KO] Averia de las cortinas de luz
A9 [ALIM-EMG] | Fuente de alimentacidon de emergencia
H1 [Aprendizaje] Visualizar la longitud del recorrido detectada durante el aprendizaje
H2 [Contador Apertur] | Visualizar el nimero de aperturas *
H3 [Contador Cierres] | Visualizar el nimero de cierres *
H4 [NUmero Obstrucc] | Visualizar el nUmero de detecciones de obstaculos mecanicos *

*Los datos H1, H2, H3, H4 en la pantalla integrada se interpretaran como sigue:

P1 P2
©
Ejemplo:
@
zo

=150

=15000

P1 = OFF; P2 = OFF - valor real = valor x 10

P1 = OFF; P2 =0ON - valorreal = valor x 100
P1=0ON; P2 = OFF - valor real = valor x 1000
P1=0N; P2 =0N - valor real = valor x 10000

L1

— | =1500

10

— =150000




4.2.10. M9: Andlisis en tiempo real (presente solo en el teclado integrado)
Sub-ments .
Descripcion
Tecl. Int. DISP801
EO No disponible | Muestra el voltaje en voltios proporcionada al motor
E1 o digaenl Mue‘st.r,a la corr,ignte en' Ampere proporcionada al motor.
Precision: un digito decimal
E2 No disponible | Muestra el voltaje en voltios disponible para el motor
E3 No disponible | Posicion de la puerta en centimetros
E4 No disponible | No utilizado
Muestra las entradas activas en la placa::
= 0 - ninguna entrada activa
= +1 > ABIERTA entrada activa
= +2 > CERRAR entrada activa
= +4 > NUDGE entrada activa
= +8 2> FTCentrada activa
Cuando varias entradas estan activas al mismo tiempo, la suma de las
entradas activas aparecera en el TST800.
E5 No disponible
Ejemplo: Supongamos que las entradas «OPEN» y «FTC» estan activas al
mismo tiempo.
OPEN+FTC=1+8=9
O O
4.2.11. MA: Mddulo Wi-Fi por defecto (presente solo en el teclado integrado)
Sub-menus N
Descripcion
Tecl. Int. DISP801
. . Restablecer las configuraciones por defecto en el médulo Wi-Fi
-S No disponible .
(véase par.7.1.1)
-d No disponible iATENTCION, NO UTILIZAR!
Configuracion reservada, puede impedir el funcionamiento del médulo
P No disponible iATENTCION, NO UTILIZAR!
Configuracion reservada, puede impedir el funcionamiento del médulo
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5. FUNCIONES

5.1. Proteccion IXT

La funcidn esta siempre activa y protege el motor de sobrecargas debidas a endurecimientos mecanicos u obstaculos
que impiden el funcionamiento normal de la puerta. Si la corriente consumida por el motor supera un cierto umbral
(aproximadamente 5 A) durante un tiempo superior a 7 segundos, la tarjeta se desactivard y permanecera en alarma
IXT. Después de una pausa de unos 15 segundos, efectuara un cierre a velocidad reducida.

5.2. Funcién Anti-vandalo

La funcidn se puede activar solo si las cortinas de luz estan habilitadas a través del pardmetro GO ([Act. Cortina] si se
esta utilizando el DISP801). Si las cortinas conectadas al operador detectan un obstaculo persistente durante un
tempo superior al establecido en el pardmetro M6 - G1 ([CORTINA DE LUZ] = [Anti-V(seg)] si se esta utilizando el
DISP801), el operador efectuara un cierre lento. El cierre se indicard también mediante una sefial acustica si G4 = 1
([Buzzer Nudge] = [SI] si se esta utilizando el DISP801).

Ajustando el parametro G1 ([Anti-V(seg)] si se utiliza DISP801) = 0 la funcidn se desactiva.

5.3. Prueba Seguridad Cortinas Vega B-LIFT 240

La funcion se puede activar solo si las cortinas de luz estan habilitadas a través del parametro GO ([Act. Cortina] si se
esta utilizando el DISP801). La funcidn se puede habilitar en el parametro M6 - G2 ([CORTINA DE LUZ] > [Prueba
Seg.] si se estd utilizando el DISP801)

Si la prueba de seguridad estd habilitada, cuando la puerta estd completamente cerrada, el operador realiza una
prueba de la cortina de luz para comprobar si funciona correctamente.

En caso de que la prueba falle, las puertas se cerraran a baja velocidad y el cierre se indicard mediante un pitido.

5.4. Reapertura Acoplamiento en el Piso — EN81-20/50

La funcion se puede habilitar mediante el pardametro M7 - PO = 1 ([PAR. EN81-20/50 ] - [Activar REAPERT] = [SI] si
se esta utilizando el DISP801). Si esta habilitada la reapertura, cuando el comando [CERRAR] ya no esta activo,
después de algunos segundos (programables) vuelve a abrir las puertas unos centimetros (programables).

Esta pequefia reapertura sirve para abrir la puerta en el piso para que pueda abrir las puertas cuando esté en el piso
desde dentro de la cabina.

5.5. Resincronismo en el encendido

A partir de la version FW v06 en el menu TST800 se ha introducido el pardametro [M3 = S7] que permite seleccionar el
tipo Re-Sincronismo al encender la tarjeta.

- M3 > S7=0:en el encendido la puerta permanece parada a la espera de érdenes;

- M3 > S7=1:al encendido la puerta se mueve automaticamente para cerrarse (POR DEFECTO);

- M3 > S7=2:en el encendido la puerta se mueve automaticamente para abrirse;
*NOTA: si la tarjeta nunca ha sido APRENDIDA, la puerta se mueve en cierre independientemente del valor del
parametro S7.

12




6. DIAGNOSTICO

6.1. LED
6.1.1. LED PWR
o s EFIDUID ®
PWR
Color Estado Numero
Led Led parpadeos Estado Operador
Verde Fijo Funcionamiento normal
Verde Parpadeante - Sincronizacion
Rosso Parpadeante 1 Alarma: Sobre corriente
Rosso Parpadeante 2 Alarma: Motor o Encoder averiado
Rosso Parpadeante 3 Alarma: Encoder Incoherente
Rosso Parpadeante 4 Alarma: Proteccion IXT
Rosso Parpadeante 5 Alarma: Sobrecalentamiento
Rosso Parpadeante 6 Alarma: Error EEProm
Rosso Parpadeante 7 Alarma: Bajo voltaje
Rosso Parpadeante 8 Alarma: Error Cortinas
Rosso Parpadeante 9 Alarma: Alim. de emergencia
6.1.2. LED CM

0000000000000l
. dmrmim -

o

El encendido del led OBS indica la activacion de la salida [OBSTR] tras la deteccion mecanica en el cierre o la
obstruccidn de la cortina (cuando la cortina esta conectada directamente al OPR521).
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6.2. DISP801

Cuando no estd en el menu de programacién, en la pantalla de inicio del teclado se puede ver el estado de la puerta,
el error actual y las entradas activas:

ENTRADAS ALARMAS / |
: ENCODER
@
N
\:E:.'i fENC-INC
ESTADO XALLARME
@/. . . . . TARJETA SD
Y 2S00
POSICION EN EL MENSAIJE DESCRIPCION
TECLADO MOSTRADO
A Entrada [OPEN] activa
1 C Entrada [CLOSE] activa
(ENTRADAS) N Entrada [NUDGE] activa
P Entrada [FTC] activa
ALARMA Error en curso
SINCRONIZACION Sincronizacidn en el cierre al encendido
APRENDIZAIJE Recorrido de aprendizaje en apertura
2 PUERTA CERRADA Puerta detenida, a la espera de un comando
(ESTADO) PUERTA ABIERTA Puerta en movimiento
EN MOVIMIENTO Puerta completamente cerrada. Relé [CLOSED] activo
EN ESPERA Puerta completamente abierta. Relé [OPENED] activo
OBSTRUCCION Obstaculo mecanico. Relé [OBSTR.] activo
Enc: xxxxx Posicién Encoder en impulsos
IXT-PROT Corriente elevada durante 7 segundos
ENC-KO Error del Encoder
OVERTEMP Proteccién térmica motor
3 OVER-CURR Sobrecorriente
(ALARMAS/ENCODER) BARR-KO Error de la cortina de luz
UND-VOLT Voltaje de alimentacion demasiado bajo
ENC-INC Encod.er Incohere.ntfe o
Repetir el procedimiento de aprendizaje
NVM-ERR Error EEPROM externa
S Tarjeta SD presente
4 3 Error de lectura tarjeta SD
(TARJETA SD) ., - o -
# Funcién recorridos automaticos activa
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6.3. Teclado integrado

Cuando no esta en el menu, puede visualizar el estado de la puerta o el error actual en la pantalla del teclado.

Simbolo Descripcion Simbolo Descripcion
Puerta cerrada Puerta abierta
Salida [CLOSED] activa Salida [OPENED] activa
O O O
Puerta en cierre Puerta en apertura
O O O
. Puerta detenida a la espera
Puerta en cierre forzoso
de comandos
0 0 o —
] jculo f 3|ul
Obstaculo detectado de’zt::i;adcou (Znto::c(i:ae [UFTE_' Q)
Salida [OBSTR] activa
() O O
ERROR EN CURSO
E1 - Alarma: Sobre corriente
E2 = Alarma: Motor o Encoder averiado
E3 - Alarma: Encoder Incoherente
E4 - Alarma: Proteccién IXT
E5 = Alarma: Sobrecalentamiento
@) O E6 = Alarma: Error EEProm
E7 = Alarma: Bajo voltaje
E8 - Alarma: Error Cortinas
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7. APLICACION VISUALDOORS

El OPR521-N-TS-MW tiene a bordo un mdédulo Wi-Fi y permite conectar el operador a su teléfono Android a través
de la aplicaciéon VisualDoors.

Mediante la aplicacion VisualDoors es posible:
e Ajustar los parametros de la tarjeta
e  Enviar los diferentes tipos de comandos
e  Controlar el estado de la puerta
e  Controlar el estado de las entradas
e  Hacer un grafico del Ultimo recorrido realizado
e  Comprobar el nimero de recorridos y el histdrico de las ultimas 4 alarmas

7.1. Mddulo Wi-Fi

7.1.1. Ajustes predefinidos Modulo Wi-Fi

El médulo Wi-Fi del OPR521 esta configurado con la siguiente configuracién predeterminada:
e velocidad de comunicacién baud rate de 57600
e nombre de red Wi-Fi: Vegaboard
e contrasefia Wi-Fi: vegaboard

Puede restablecer la configuracidn predeterminada de la siguiente manera:

ENTER ENTER g

CONFIGURACION
oK

Si al final del procedimiento la pantalla muestra A1, A2 o A3 por favor contacte con la asistencia.
El codigo de error Al podria estar relacionado con la ausencia del médulo Wi-Fi integrado, por lo tanto, por favor
asegurese de que el operador es OPR521-N-TS-MW.

7.1.2. Personalizar los ajustes del modulo Wi-Fi
e Encender la tarjeta operador;
e Activar la conexion Wi-Fi del dispositivo Android (o del ordenador) y conectarse a la red Vegaboard
e Ahora, escribir en el navegador la direccién IP 192.168.2.1 y presionar envio.

G 19216821

e Sele pediran: Nombre Usuario = admin Contrasefia = admin

Dependiendo de si tiene un médulo WIFI antiguo o un mddulo WIFI nuevo en la placa, tendra pantallas diferentes.
A continuacion se muestran ambos escenarios...

mddulo WIFI antiguo
nuevo modulo WIFI
NUEVO MODULO WIFI
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MODULO WIFI ANTIGUO

Después de entrar, la pagina de inicio del enrutador aparece asi:

WebV235 Finmware VersionV2.2 6 s {

USR IOT Be Honest, Do Best!

-10T Experts-

i

WiFi Setting Module MAC: D8BO4CEF242A

» Module Ver:
The current

Tron Seflicg Module Mid: USR-C215 firmware version

Extra Function Module Ver. 22 6 * WiFi Mode:

The WiFi mode of
System Setting WiFi Mode: ap module contains
AP/Station/APSTA

Firrmware Update APIP: 19216821

Abaut USR AP Channel &

AP SSID: Vegaboard

AP Secure: vegaboard

NOTA:Es posible que el idioma de la pdgina no esté en inglés sino en chino, en cuyo caso basta con hacer clic
en (1) para cambiar el idioma.

En el submenu WiFi Setting (2) es posible modificar el Nombre de la red (4) y la Contraseia (5).

System Status WiFi Mode Select

WiFi Work Mode: AP mode Y

« Network
Name(SSID):
1-32 characters
Case sensitive

AP Mode
Trans Setting

Extra Function Network Name(SSID): Vegaboard

Password:

The AP d i
System Setting < Password(8-63 bytes): vegaboard > 5 8~6e3 by‘F"gzs(Ss"j'r:f Is

password without
this restriction),

Firmware Update

IP Address: 192.168.2.1

NONE said no
AboutUSR encryption; Case
Mask: |255.255.255.0 sensitive
* DHCP:
Save Open this feature,

NOTA: jUna vez finalizados los cambios, presione SAVE para guardarlos!

En el submenu Trans Setting (3) es posible modificar el Baud Rate (6) entre uno de los propuestos en el menu

Qarial Part Satting Help

» Baud Rate:
1200~460800bps

* CTSRTS/485:
Default is NFC

* Port:
1~65535

(o
[0}
(%)
=3
o
0q
Q
S
o
o
[
o
w
o
Q
o
=
=
Q

System Status

Wirlsettig Baud Rate (1200-460800 bps):

o
Data Bit
Trans Setting
Check Bit:
Extra Function
Stop Bit
System Setting CTSRTS/485
« Server IP Address:

Firmware Update Network Setting

About USR Mode: Transparent v

When the module is
Client, the remote
server address to be
connected; When it's
TCP server, the

narameter i invalid®

SocketA Connect Setting

NOTA: jUna vez finalizados los cambios, presione SAVE para guardarlos!

Cuando termine de realizar los cambios, presione RESTART y podra iniciar sesién en la red con las nuevas
credenciales que haya introducido.
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NUEVO MODULO WIFI

e  Después de entrar, la pagina de inicio del enrutador aparece asi:

MID USR-C215
Software Version V0011
Work Mode WiFiWokMede AP

STA Setting AAnote

2 - SSID Vegaboard
el [ AP Setting e R,
IP Address 192.168.2.1

emmmlp- [ UART Setfing MACAddress  D4AD20927030

Ble Setting STAMode

NET Setting Rowsterssp
Heart Reg Sgnaistengh 0000000000000
Aecount wachawms

NOTA:Es posible que el idioma de la pdgina no esté en inglés sino en chino, en cuyo caso basta con hacer clic
en (1) para cambiar el idioma.

e  En el submenu AP Setting (2) es posible modificar el Network name (4) y la Password (5).

Wireless AP Setting

System Network Mode
Work Mode Network Name(SSID)
STA Setii ng Module MAC Address D4-AD: 70:30
I AP Setting Select Channel
UART Setting Save
Ble Setting Wireless AP Security Setfing
NET Sethng Encryption Mode WPA2-PSK -
HEEE Reg WPAEnepton @ TKIP O AES @ TKIPAES
Account Passwod
Upgrade SW W Show Passwords
Restart
Restore R,

NOTA: jUna vez finalizados los cambios de nombre, presione SAVE para guardarlos!
iUna vez finalizados los cambios de password, presione SAVE para guardarlos!

e  En el submenu UART Setting (3) es posible modificar el Baud Rate (6) entre uno de los propuestos en el menu
desplegable que se abrira.

Serial Port Parameters Setting
Baud Rate

System
Work Mode Data Bi
STA Setting Parity Bi
AP Setting T
L _a UART Setting CTSRTS Disable

Ble Setting

NOTA: jUna vez finalizados los cambios, presione SAVE para guardarlos!

e Cuando termine de realizar los cambios, presione RESTART y podra iniciar sesién en la red con las nuevas
credenciales que haya introducido.
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7.2. Aplicacion VisualDoors

7.2.1. Conexion al Modulo Wi-Fi

Para conectarse a la red Wi-Fi, debe seguir los siguientes pasos: ) VisualDoors
3 Descargar en el dispositivo mévil Android la aplicacién VisualDoors desde la o
tienda de aplicaciones;
° Apagar la red de datos de teléfono;
° Habilitar la Wi-Fi y conectarse a la red Vegaboard (Contrasefia “vegaboard”);
° Asegurese de que solo un dispositivo movil esté conectado a la red Vegaboard
7.2.2. Panoramica

Pagina de inicio

Puede monitorear el estado de la puerta y leer el nimero de
impulsos que provienen del Encoder.

Desplazandose también puede ir a ver el estado de las entradas y las
alarmas.

Al hacer clic en la bandera (a) se puede cambiar el idioma.

Para ir a las otras paginas disponibles, simplemente toque el icono en
la esquina superior izquierda (b).

Opr521_v005N <unknown ssid>
Home

b
DOOR STATUS INPUTS ALARMS

(@

Door opened

Door closed

JJ(ejies

Obstruction

Running

Point 0 search

Learning

Waiting

Fault

80000

Home
Pulses 0
-+ Profiles (M0O/M1)
[T] Enable commands )
-+ Torques (M2)
+* Options (M3) Al entrar en uno de estos menus es posible ir a modificar los

parametros deseados, para luego enviarlos/guardarlos en el operador

» Commands (M4)
-+ Mechanical parameters (M5)

i+ Lights curtains parameters (M6)

a través del icono correspondiente en la parte superior derecha:

- Parameters EN8120 (M7) Los menus que van desde MO a M8 ya se han descrito en los capitulos

anteriores.
Diagnostics (M8)

NOTA: iSiempre guarde los cambios realizados, de lo contrario los
» Parameter transfer valores anteriores permaneceran almacenados!

1 race chart (travel)
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7.2.3. Transferencia de pardmetros
A través de este menu puede exportar todos los pardmetros de la tarjeta a la aplicacién VisualDoors y de la
aplicacion a la tarjeta, a través de los comandos de la figura:
. el comando IMPORT permite transferir los pardmetros desde
el smartphone a la tarjeta OPR521 :
IMPORT
. el comando EXPORT permite transferir los parametros de la
tarjeta OPR521 al teléfono (por medio de un archivo de texto en la EXPORT
carpeta “Settings” del dispositivo).

7.2.4. Grdfico recorridos

En este menu es posible, después de importar los datos del ultimo recorrido mediante el botén SHOW RACING
CHART, visualizar la velocidad de la puerta durante el ultimo recorrido realizado [SPEED_REAL] y se puede comparar
con el perfil de velocidad establecido por el usuario [SPEED_RIF].

Ademas, también se muestra el consumo de corriente durante el recorrido [CURRENT].

En el eje vertical a la izquierda estan los valores de velocidad en em=  Opr521_v005N "Vegaboard" )
verde (mm/seg). e==  [acechart (travel) »
En el eje vertical a la derecha estan los valores de corriente en
azul (mA).
En el eje horizontal estan los valores de la posicidon (mm).
R
El sentido de la flecha en cada grafico indica la direccion en la 7000
que se ha movido la puerta.
6000
5500
La flecha hacia la izquierda indica que la puerta se ha cerrado so00
(como en el ejemplo de laimagen). s

La flecha hacia la derecha indica la puerta en apertura.
3000

2500

Para poder observar la evolucion del recorrido realizado es
necesario pulsar el icono SHOW RACING CHART.

2000
1500
1000

500

Si desea guardar el grafico, pulse SAVE CHART.
De esta manera, la imagen se almacenara en el formato .png en la

carpeta graphics del dispositivo movil. OPEN CLOSE

o
500

SHOW RACING CHART

SAVE CHART
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9. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Las puertas no se mueven o se mueven a saltos:
- Led [PWR], 3 parpadeos rojos

- E3 en la pantalla TST800

- [ENC-KO] en la pantalla DISP801

Compruebe las conexiones entre la tarjeta y el motory el
Encoder

Las puertas se mueven lentamente

Efectuar el procedimiento de aprendizaje (parrafo 2)

Las puertas no se abren

Compruebe si las puertas se abren pulsando durante 1
segundo la tecla lateral

Compruebe si durante el comando de apertura en el
DISP901 se muestra “A” en la parte superior a la derecha

Las puertas no se cierran

Compruebe si las puertas se abren pulsando durante 1
segundo la tecla lateral

Compruebe si durante el comando de apertura en el
DISP901 se muestra “C” en la parte superior a la derecha

Las puertas se mueven en sentido inverso.
Al encenderse se mueven en apertura.

Cambie el interruptor dip 2 y reinicie la tarjeta

Las puertas ralentizan con un retraso y se abren
de golpe

Repita el procedimiento de aprendizaje (parrafo 2)

Disminuir los pardmetros:
= TST800: MO - 02y 03
- DISP801: [PERFIL APERTURA] > C_ayD_a

Compruebe que la correa no sea demasiado suelta

Las puertas ralentizan con un retraso y se
cierran de golpe

Repetir el procedimiento de aprendizaje (parrafo 2)

Incrementar los pardmetros:
- TST800: M1 > c2yc3
- DISP801: [PERFIL CIERRE] > B_Cy A ¢

Compruebe que la correa no sea demasiado suelta

Las puertas siempre detectan un obstdculo en
el cierre

Compruebe que las puertas no tengan bloqueo mecanico al
cerrar, moviendo las puertas manualmente con la tarjeta
apagada

Incrementar el parametro:
= TST800: M2 - F4
- DISP801: [PARES] = [Par Par.CIERR]

Las puertas siempre detectan un obstaculo en la
apertura

Compruebe que las puertas no tengan bloqueo mecanico en
apertura moviendo las puertas manualmente con la tarjeta
apagada.

Incrementar el pardmetro:
- TST800: M2 - F5
- DISP801: [PARES] = [Par Par.APERT]

Las puertas no permanecen completamente
abiertas debido al resorte de cierre

Compruebe que el muelle es correcto para el peso de las
puertas

Incrementar el parametro:
= TST800: M2 > F2
- DISP801: [PARES] > [Par Par.APERT]

El emparejamiento no permanece
completamente cerrado

Compruebe el parametro:
- TST800: M7 - SO
- DISP801: [PAR. EN81-20/50] = [Activar REAPERT]

Incrementar el pardmetro:
- TST800: M2 = F3
- DISP801: [PARES] = [Par Par.CIERR]
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